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Einsatzfelder für Robotersysteme in der 
Gesundheitswirtschaft
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Einsatzfelder für Robotersysteme –
Roboter für die Rehabilitation
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������������ � ¡� ¢�¡£¡ ¤ � ¥�¦�¡�¡��  �¤§��¨� ���� ¡���¡��© ¦�ª¢��«���¢���� ¬�­��¤ ��  ®

��¯¡�°�� ¬�¡��«��¤ � ¤ � ±�¡�°�¡��  ��¢ ²�¡�� ¡� ³

�´����¡�� �««� ¬��� �«¤ � ��µ¶�«���¡  ¤� ¨���� ·¡� ´��� � �¢�� ���¡�  ®

��¢¡ §¸� ��  ´����¦�¤¡�  ¦�ª¢�¢�� ¨�«�¢¡� �³

�¹¡���� ��� º���¯�£§¡�µ� ��«
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�¼ ¡��¢¡¸¡·¡ ��§�«������� ¥��� �  �� �� ¢������  ¼µ��¨¤ �³

�±������ ²�¡�� ¡�  ¯¶  �  �«����·��¡�� ¨��� ��«¡ ­���� © ��¨�� µ�¡ ���¶�¡�� ´��� � �¢� ¡� ¢�¡£¡
¤ � ²�£·�¢�� ³

�¬�¢��� ¯�¤µ ½��¯¢�µ¯��¡¢ ���­��¢�

����� ¾ ¢���§§¤ �¢¯�¢¡� 

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

Roboter für die Rehabilitation - Exoskelette

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù ÚÛÜ×ÝÞßà×áÕÖ×ØØ×Ù â×ã äßåàßæç èéÞá ÕÖ×ØØ×Ù êëÝì×Ý íëààßîßà ÚåÝïåÝëéßåàð ñòóá
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Roboter für die Rehabilitation -
Stationäre Trainingsgeräte 

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù íåæåôëð òõßéö×ÝØëàÞá

ÕÖ×ØØ×Ù ÷åÖâ×øëÜ óùá

Roboter für die Rehabilitation -
Stationäre Trainingsgeräte 

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù úàé×ØØßû×àéüåéßåà ùôÜíá

ÕÖ×ØØ×Ù íåæåôëð òõßéö×ÝØëàÞá
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Roboter für die Rehabilitation -
Mobile Trainingsgeräte 

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù ýëØÞìÝëàì×àøëÖç þâåÞåØî ÿØØ×-á

ÕÖ×ØØ×Ù íåæåôëð òõßéö×ÝØëàÞá

Einsatzfelder für Robotersysteme –
Roboter zur Unterstützung des (Pflege-)Personals
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�¹¡���� ��� º���¯�£§¡�µ� ��«© °�µ ��µ����¦��¢��� ½� ��« ¨�¢� ���¢ ¨�¡��§§� ³

��µµ�� ­� ���� ¬��¤§¢� §£ ���© ���� ¾¤¢¢¡���¢+¤�¡�³
�²§«���¨��¤§ µ¤¢¢ �¡¡��¯¡�°�� ­����  ¤ � ���� ,¤�«�¡£¡ ��� ²§«��� ¨��¨���«¡� ­���� ³
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���«����¡��¤ � ¨�� ¡£�«����  ¥�¤¡� ���¨��¡� ©  ���¡ �¨�� ¨�� ��� ²§«��� �µ ±� ¢��� ³

�¬�¢� ���¢ �  ¹�� �¡¡¢¡�««� ²§«��� . ��¤¢­��¡¢���§¡/´�� ¢¦��¡0 ® 1���¢¡�¯�¤§��¨�  2345
¦§«���§��µ�� ´£¡��¯��¡� © 66 ¯µ 1�¤§­��/¹�����¡7

�´�� ¢§�� °�  ¬�­�� �� 

�¾¤¡�µ�¡�¢��� 8�¯¤µ� ¡�¡�� 
�� ¡�««��� ¡�© ¢�µ�0�¤¡� �µ� ²§«���­��� 
�����«¡¤ � ¤ � º¶����¤ � ��� ¹�«¨¢¡£ ���¯��¡ °�  ¬�­�� �� 

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�
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Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege-)Personals - Logistikroboter
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù üèâ ùôÜíá

Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege-)Personals - Logistikroboter
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù �ò óÖéåôëéßåà ùôÜíáÕÖ×ØØ×Ù êëàëçåàßæ ÚåÝïåÝëéßåàáÕÖ×ØØ×Ù ü� âåÜåéá
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Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege-)Personals - Logistikroboter
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù �ÝëÖàøåî×Ý úêóá

Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege)Personals - Reinigungsroboter
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù �Öççôëààá ÕÖ×ØØ×Ù �×à×ã �ßçßàî×æéßåà òÛçé×ôçá
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Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege)Personals – intelligente Pflegehilfsmittel
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù �ÝëÖàøåî×Ý úêóáÕÖ×ØØ×Ù âú�ÿ�á

Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege)Personals – intelligente Pflegehilfsmittel

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù �ÝëÖàøåî×Ý ú�üá
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Roboter zur Unterstützung des (Pflege)Personals 
- Telepräsenz- und Diagnoseroboter
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• ����	
�� ? ���	�� 	 
 (���*����
�� ! ���
�
• µ���·� �¢��� ���¢���¤ � �µ «£ �«����  ¥�¤µ© �� ¢¤«¡�¡��  �� �¢ º�����·¡�¢©
• ���¡��¢¦�� �¢ �¤§��¤ �½��§�««¢ °�  ½���·��¡� ©
• ±¶�«���¯��¡ �� �¢ ��·��«¡�  ±� �¡��� �¢ 2±���¯�µ� ¡� ��  ��µ�© ��¤¢ �¡�¤§7

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

Roboter zur Unterstützung des (Pflege)Personals 
- Telepräsenz- und Diagnoseroboter

• 9�
?	��

• @��������
 #:� �
���" ������ A� �
� B�

• #�
��	 
�
�
• ���¡¤�«« ·¤µ ²�¡�� ¡�  §���� ©

• µ�¡ ��¦§¯�µ��� 8�¡��«¢ ¢��� ©
• µ�¡ ¹¡�¡��¢¯�¦ ���·0 ¤ � 1¤ �� ¡¶ �
�¨�¶�� ©

• ¥¶ ¡�� 0 �´ ¤ � ±¥´0¬�«��� «�¢� ³
• º¸� ¹��¤«¤ �¢0 ¤ � ��¦��¡� ��¢¦�£��� �µ

�² µ�¡¡�«¢ ¢��­� ¯¨���� ��µ���
�� ��¢�¡·¡ ­���� ³

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù úàéåÖæø í×ëØéøá
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Roboter zur Unterstützung des 
(Pflege)Personals – Emotionale Roboter
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù óúò� �ëïëàá

Einsatzfelder für Robotersysteme –
Roboter zur Unterstützung zu Hause

• �
� �����
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� ��������

�¹�«¨¢¡£ ���¯��¡ ��� ¬�¡��§§� �  ¢�«« ����«¡�  ���� ��§³ ¢���� ���¶�¡ ­���� 

�1£ ����� ���¨«��¨ �  ��  ���� �  °��� ½£ �� 

• ��������
�����
 ��	��
 ����

�¥�¨�¡�� µ¤¢¢ �� �  ��¤¡«����  �¤¡·�  �¤§­��¢� 
�8��§ ¯�� � � �¢¡� �¤¢«¶¢� 
�±¤¢¢ ��¨¤¢¡© °��«£¢¢«��� ¤ � ¨���� ��§��¤ �«��� ¢�� 

�¼ ¡��¢¡¸¡·¡ µ� ¢��«���� ��µµ¤ �¯�¡��  ¤ � ��µµ¡ ���¢�  ���¡
���   ¢��� ��  º£���¯��¡�  ��¢ ¬� ¤¡·��¢ � ¦�¢¢� 
�º����  ��¢ 8�¡� ¢��¤¡·�¢µ¸¢¢�  ��¯«£�¡ ¢�� 

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�
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Roboter zur Unterstützung zu Hause –
Kommunikations – und Interaktionsroboter
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¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù ×ßû×à× óÖîàëøô×áÕÖ×ØØ×Ù �åôïëß âåÜåéßæçá

Roboter zur Unterstützung zu Hause –
Kommunikations – und Interaktionsroboter

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù òåîéÜëàì âåÜåéßæçá ÕÖ×ØØ×Ù óàìßá
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Roboter zur Unterstützung zu Hause –
Mobilitäts- & Handhabungshilfen, komplexe 

Assistenzroboter

¿À� ÁÂ��� ÃÂÀ�Ä���� ��Å��� Æ ÇÈÉ ÊË�Ì�Í�� ÎÏÀ ÐÎ��Ñ�Æ ��Ì �ÅÒ���Ó�À�Î� Æ
Ç�ÔÂÄÔÂ��� ÎÏÀ Ê����ÁÎ��Ñ�

ÕÖ×ØØ×Ù �ÝëÖàøåî×Ý úêóá

ÕÖ×ØØ×Ù ÚøëÝßé ñü ä×ÝØßàá
ÕÖ×ØØ×Ù ñØß Ü×àö!�ñüá

Ethische Fragen und sonstige 
Herausforderungen
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Quellennachweise

• "##$%&''FGHIJKLMJJ$FNKOPG'QJN#PMJRSNP%#JRTP%'GJUFVFRF%O"JSQJM%PMIWRISGF#SFOPR%XYZ[\\SY\]^_K`$I
• "##$%&''FGIKVJF#KUJ'UFIF#HT'FR#JMRJ#'Ya]^Sab'NWJR%#TFO"JSFR#JTTFIJRVS%#MH#JIFJScWRUJ%MJIFJMWRISLPM%O"WRISWG%J#VWRISO"FRHSW%HS$J$$JM'dFUJXX[YaeZ_]XXUJ%N#P$
• "##$%fghfYifYiPVMPcP#FO%KOPGfYi%"P$fYi#"JSVPMHS%PTW#FPRS#"JSdPMTU%SGP%#S$P$WTHMS"WGHRPFUSMPcP#fYij$%FIkhlQmHdYS

%QnMoOpGqrs^dtuMMNqejW%#k]b\gagb__[ZYgYZY
• "##$&''dddKTOS"HRRPQJMKUJ'd$SOPR#JR#'W$TPHU%'vHGFSwHUUHUFRK`$I
• "##$%&''dddKMRVKUJ'OG%XGJUFH'GPUWTJXFGI'Z]g'Ya___ZX]XPMIXFGHIJXZ\b_ZLLJc___aa[]Y_cc^c]]YaaUacccK`$I
• "##$%&''dddKcFcTFPGJUS$LTJIJKUJ'LFTJHUGFR'X$MPOJ%%JUX'\'^'O%GXIMHLXcFMIF#XMPcP#JMXGJUFWGXcJHMcX^]Z\^YO[YgK`$I
• "##$%&''$c%K#dFGIKOPG'GJUFH'xR[y_h[rahnbpzMK`$I
• "##$%&''dddKQUGH%"P$KUJ'FGHIJ%'$MPUWO#XFGHIJ%'PMFIFRHTXFGHIJ%'FLMXFRUW%#MFHTX%JMQFOJXYa]^XYX]b_aXaK`$I
• "##$%&''dddKGJU"PO"VdJFSQJMTHIKUJ'v"P$'{MPUWN#J'|FTUJM'[_Y]_g[[X{FGOPMJK$RI
• "##$%&''LPMGH#KGJUFVFRKWRFS"HTTJKUJ'd$SOPR#JR#'W$TPHU%'Ya]^'a['|MP%O"ftgf|tMJXvO"ftgf|tTJMcJLMHIWRIXtPQJMK`$I
• "##$%&''dddKMJecFPRFO%KOPG'd$SOPR#JR#'W$TPHU%'Ya]_']Y'IHMJ#"SMJeS$MPGPK$RI
• "##$%&''MPcP#%KRW'FGI'W$TPHU%'Ya]['a_'Y\'wh}Sw~cMFUSh%%F%#FQJS}FGcSJeP%NJTJ#SUPPMSt~cJMU~RJK`$I
• "##$%&''dddKUF%HcTJUSdPMTUKOPG'$FO%']'FRUJIPK`$I
• "##$%&''"POPGHKcSOURKRJ#'d$SOPR#JR#'W$TPHU%'Ya]_']]'a^a[ZYab'h{Xv#MPNJXmHTJR%XxMHIFOHSqFIJM#X]Za_Xa\]YK`$I
• "##$%&''FGIKGJUFOHTJe$PKUJ'FGHIJ%XGJ'$"P#PSI'[]]bYS]]Z]^Z[]K`$I
• "##$%&''"POPGHKcSOURKRJ#'d$SOPR#JR#'W$TPHU%'Ya]_']]'a^a[g^bY'}_Xvt�XwJMUJONJXqJRH#JSpJcJM#X]Za\XZY[aK`$I
• "##$%&''FGHIJ%KQPIJTKUJ'QPIJTPRTFRJ'cUc'b\Zbaa'b\Zbba'ZK`$I
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Quellennachweise

• "##$%&''"POPGHKcSOURKRJ#'d$SOPR#JR#'W$TPHU%'Ya]_']]'a^a[ZY]_'hySIMPW$XwPOPGHX]_agX[]__K`$I
• "##$%&''OURKHJMV#JcTH##KUJ'cFTUJM'Ya]_'ab'FGI]gb^gbZYbK`$I
• "##$%&''dddKGTMKUJ'LFTJHUGFR'MJUHN#JWM'cFTUJM'oR#JM%JF#JR'iH"MVJWIJ'vPRUJMLH"MVJWIJ'iH"MXwJHT#"S]XZ_aegaaK`$I
• "##$%&''dddKGTMKUJ'LFTJHUGFR'MJUHN#JWM'cFTUJM'oR#JM%JF#JR'iH"MVJWIJ'vPRUJMLH"MVJWIJ'iH"MXwJHT#"SYXZaaegaaK`$I
• "##$%&''G#SMPcP#KO"'d$SOPR#JR#'W$TPHU%'Ya]^'ag'oy��qS�SwSoRFQJM%HTSYXGJUFWGK`$I
• "##$%&''FR#JMLHOJ%PL"JHT#"KLFTJ%KdPMU$MJ%%KOPG'Ya]\'aZ'FGIX\g^ZK`$I�dk[_g
• "##$%&''dddKU%SHW#PGP#FPRKOPG'LFTJHUGFR'X$MPOJ%%JUX'H']'O%GXhWLRH"GJRXhWIJR%O"MHWcJRXUccJJ[gHL\K`$I
• "##$%&''dddK#JTJGJUcdKUJ'H$$TFOH#FPR'LFTJ%'#"WGcRHFT%'c$#XeTHMIJ'b_]b'g^]_'Y\g['iMHWR"PLJMS�{hX{MJ%%JLP#P%XvJqPxFX{LTJIJdHIJR]XNTK`$I
• "##$%&''UPO$TH~JMKPMI'UPO%SFGHIJ%'__'bbg[\a]\'FGHIJ%']]SgK`$I
• "##$%&''dddKGPVKUJ'LFTJHUGFR'X$MPOJ%%JUX'Z'J'O%GX]a][g[^^]gXOJL^U\UYO\K`$I
• "##$%&''GG%KcW%FRJ%%dFMJKOPG'GJUFH'Ya]_abY\aab[]a'JR'bY\gb^'b'qPcP#X$WT%FRIXFRXMPPGK`$I�UPdRTPHUk]
• "##$%fghfYifYiH%%J#%KRJdH#TH%KOPGfYiHMO"FQJfYiMPcJHMSMFNJRK`$I
• "##$&''dddKHT#JMRSFRSUJW#%O"THRUKUJ'%F#J%'UJLHWT#'LFTJ%'%#~TJ%'THMIJ'$WcTFO'X�pX^[g]X$%a]XNTJFRX]K`$I
• "##$%&''dddKFVGKLMHWR"PLJMKUJ'UJ'RJd%XJQJR#%'#JO"XRJd%'OHMJS

`HON'X`OMXOPR#JR#'OPR#JR#{HM'$MJ%%HM#FOTJ'$MJ%%hM#FOTJ{HM%~%'#Je#cTPONdF#"$FO%'FGHIJtPG$PRJR#]'FGHIJKFGIKTHMIJK$RI']ZZ[b]^_Y^[YZ'OHMJS`HONSdJcK$RI
• "##$%&''%Oe]KcSOURKRJ#'O%V'RJd%'[aa'Ya]g'JMXUPO#PMXOPRRJO#%XQFHXM$SQF#HK`$I
• "##$%&''JOKJWMP$HKJW'JF$$'GJUFH'$MP`JO#%'$MP`JO#[a\_K`$I
• "##$%&''FGHIJ%SRHK%%TSFGHIJ%SHGHVPRKOPG'FGHIJ%'�'_]F�~�IT^�}KXv}]YaaXK`$I
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